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圖 1 

光學灰階影像與雷達強度影像示意圖 

註：左圖為光學影像，呈現接近人眼直覺感受的紋理特徵的影像。右圖雷達影像，強度反應地表

平坦程度，都市區因多次回波具有高強度；影像具有斑駁雜訊及十字星芒狀的特徵。 



- 32 - 

NTSEC Science Study Monthly OCT. 2025 No.64-5 

圖 2 

雷達影像仰賴側視之原因--垂直下拍時相同距離無法判別物體位於衛星右側或是左側 

圖 3 

光學高差位移與雷達疊置 

 

註： 

1.左圖--建物於光學影像以透鏡投影中心輻射向外傾倒；圖片來源：Google Earth。 

2.右圖--建物於雷達影像往拍攝方向（黃色箭頭）傾倒；圖片來源：Capella Open Gallery。 
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圖 4 

雷達影像之前波縮短（foreshortening）示意圖--斜距影像所定義之網格 

會導致靠近衛星的地表受到壓縮形變 
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圖 5 

光學系統與雷達系統投影方式 

 

註：左圖--光學系統透過衛星位置與姿態定義光束方向，建立透視投影的物像關係。右圖--雷達系統透過

目標斜距、衛星位置與速度跟平面或橢球面交會獲得地面坐標。 
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圖 6 

SLC、GRD 與 EEC 產品差異示意圖 

 

註：SLC 為雷達影像，影像網格以斜距定義，據前波縮短的特性並保留相位資訊；GRD 影像將斜距投影成

地距並重新取樣，因此缺乏相位資訊，但以消除大部分幾何形變，能與既有地理資訊資料套疊；EEC 更進

一步透過 DEM 投影到橢球，更全面消除地表造成的形變（如 layover），影像也投影成平面坐標系統。 

 


